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Tanarsegéd

Budapesti Mliszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem, Gépészmérnoki kar,
Mechatronika, Optika és Gépészeti Informatika Tsz.

mUszaki felsooktatas

SZTE/2020/PB11134 sz. MOGI - SZTE egyiittmdkodés,
Szalagcéltargy tartd és szalagtovabbitd mechatronikai rendszer tervezése.

VKE17

2017-1.3.1-VKE-2017-00023, Komplex optikai méréseken alapuld robotizalt
mindségellendrzési technoldgia kifejlesztése autdipari alkalmazasra -
Pneumatikus anyagvizsgalat:

VEM modellezés, mérés kiértékelés, modellalkotas.

Okos eszkdzok laboratorium és Szamitdgépes mérési adatgyjtés és
jelfeldolgozas laborgyakorlatok oktatai eszkozeinek fejlesztése.

BKKK - Bioldgiai szévet végeselemes modellezése.


https://m2.mtmt.hu/gui2/?type=authors&mode=browse&sel=10042039
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Egyéb nyelv

TET-12-DE-1-2013-0006, K100949 and PD116122,

Investigation of Shear-Induced Deformation of Reinforcing Textiles by Optical
Measurement Devices:

Vizsgaldeszkdz mechanikai keretrendszer tervezése.

MOGI - Goniométer kiegészité miszer tervezés, fellileti BRDF fliggvény
méréséhez.

MOGI - Ortopéd Klinika egyiittm(ikodés: Fittneszgépre szerelhetd komplex
eromérd eszkoz fejlesztése.

Kutatéegyetemi palyazat

TAMOP 4.2.1/B-09/1/KMR-2010-0002, Mindségorientalt, dsszehangolt oktatasi és
K+F+I stratégia, valamint m{ikodési modell kidolgozasa a Miiegyetemen:

Szén nanoszemcsékkel toltott szilikongumi villamos és mechanikai
tulajdonsagainak vizsgalata, szenzorfejlesztés céljabol.
EVRYON

ICT-2007.8.5-231451, Evolving Morphologies for Human Robot Symbiotic
Interaction:

Aktiv exozkeleton csip6- és bokarézi mechanika koncepcionalis és CAD tervezés..

European Union FP6 ACROBOTER project

IST-2006-045530. Autonomous Collaborative Robots to Swing and Work in
Everyday Environment:

Koncepcionalis, forma- és CAD tervezés.

Abszolutérium (Gépészeti tudomanyok doktori iskola)
Budapesti Miszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem

Ipari termék- és formatervez6 mérnok
Budapesti Miszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem

Gépipari szamitastechnikai technikus
Vasvari Pal Szakkozépiskola, Tiszavasvari

Magyar
Angol kozépfok



Egyéni készségek és
kompetenciak

M(iszaki készségek és
kompetenciak

Oktatdi tevékenység

Kutatasi tevékenység

CAD/CAM/FEM rendszerek:

SolidWorks, Solid Edge, AutoCAD, Pro Engineer, Inventor, ANSYS, EAGLE.
Matematikai és szimulacios eszkozok:

Mathematica, MATLAB, LabVIEW,

Programozasi kornyezet:

Node-red, Python, Arduino (C/C++), LabVIEW,

Grafikai eszkdzok:

Blender, Inkscape, GIMP.

3D nyomtatasban vald jartasag:

SLA (Formlabs 2, Anycubic Photon), FDM (Ultimaker S5, Anycubic Chiron).

Végeselem (Ansys) és tervezési laborgyakorlatok vezetése az alabbi targyak
Képelemzési és szimulacids eszk6zok, (VEM mechatronikai alkalmazasai,
Mechatronika Projekt Biomechatronika Projekt).

Mérési gyakorlatok az aldbbi targyak oktatdsaban:

MUszertechnika, Okos eszkdzok laboratorium, Szamitdgépes mérési adatgydijtés és
jelfeldolgozas, (Szenzortechnika, Méréstechnika).

Hiperelasztikus anyagok végeselemes modellezése.

Optikai elven m{ikddo szilikongumi nyulas, nyomas és eréméré szenzor
fejlesztése. Optikai elven m(ikddo érintésérzékeld fejlesztése robotmegfogora.
Optikai elven m{ikddo kéttengely( anyagvizsgalat kifejlesztése és alkalmazasa
nagyrugalmassagu elasztomerek vizsgalatara.

Szén nanoszemcsékkel toltott, elektromosan vezetd szilikongumi villamos és
mechanikai vizsgalata, nyulas és erdmérd szenzor alkalmazasok fejlesztése
céljabol.




