Zardvizsga kérdések
az MSc Mechatronikai mérnok szak, Okoseszk6zok specializacié

Korszeri elektronika irdanyitasi modszerei

(BMEVIAUMO35) cim(i targyahoz

Soros R-L-Ub kor dramanak iranyitasa linedris beavatkozé esetén

Kapcsold Gizem(i beavatkozé (szinkron buck) miikédése, A holtidé hatdsa és kompenzacidja
Kétpont szabdlyozas és aramcsucs szabdlyozds miikodése, jellemzéi

Linearis szabdalyozé tervezése impulzusszélesség moduldciéval (Pulse-Width Modulation - PWM)
A linedris szabdlyozé és a PWM digitalis megvaldsitdsa

A teljes hid m(ikodése, modulaciés mddszerei

Aktiv egyeniranyito fesziiltségszabdlyozdsa

Aktiv egyeniranyitéd aramszabdlyozdsa, rezonans szabalyozd

Faziszart hurok miikodése, szerepe

10. A Hardware-In-the-Loop (HIL) szimulacid, motivaciok, eszkozék

11. A HIL szimuldcié munkafolyamata Matlab kérnyezetben
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